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PRIMEROS PASOS

Ne 2
1. Encienda la consola. L |0 I B0 0o [;:_

Configuracion de la maquina

2. Enla pantalla de guiado, pulse la pestaia OPCIONES DE
NAVEGACION Y GUIADO . para ver las opciones de

navegacion.

3. Pulse el botén INICIO “

4. Pulse el botén CONSOLA .
»Brillo de pantalla LCD »Captura de pantalla@d

o »Zona horaria @
»Tema de colores (9 » Informacion de la
»Unidades'""" consola P
»Modo demo GNSS /-
ulse el botén INICIO “
Ise el botén CONFIGURACION o3

Configuracion de la maquina 6o
Separacién de la barra de guiado
GNSS

guracion del guiado

pantalla de inicio, pulse el botén GUIADO . 51

pantalla de guiado, pulse la pestaiia OPCIONES DE

GACION Y GUIADO - para ver las opciones de

acion.

o de guiado & guiado recto AB iado urvo AB
©

iado ircular , Quiado de (ltima pasada o
guiado

una linea de guiado AB &y &
nlimte O

n punto de retorno &
artografia

o del VEHICULO en el Acentro de la pantalla de
activar o desactivar la cartografia de la aplicacion.

e guiado incluye:

cionables: velocidad ﬁ superficie

a ﬁ tiempo de aplicacién Oo nuimero de — —N O
Il \

ado y navegacion: estado GNSS, desviacion de
actividad actual

o 0 030 3 P O U

do: GNSS", modo de guiado, @zona del Z
(*estado de cartografia de la aplicacion A ﬁ @m
Ste A+ \A")

a o
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trabajo
bajo, elimine los datos del trabajo anterior.

pulse el botén DATOS =
—
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Matrixe 430

CONSOLA MATRIX 430

Pantalla tactil luminosa

Botdn de encendido

Puerto USB con tapa de
goma

Soporte RAM estandar
(requiere montaje)

Componentes del sistema

Conexién de
antena GNSS

Conexion de
alimentacion

Fijacion RAM integrada
(requiere montaje)

Cables de alimentacién

B,

Consola, Matrix 430
CG430-GLO

Cables de ali

Adaptador COBO 45-05867

Kit de fijacion RAM
con ventosa

EU 45-05969

Todos los cambios se guardan automaticamente.

Apague y vuelva a encender la consola al cambiar equipos o
conectar un equipo al sistema Matrix 430.

Instalacion recomendada de la antena

Monte la antena GNSS lo mas adelantada posible y sobre la
cabina, en una superficie metdlica de al menos 10 cm
cuadrados.

Encendido
1. Pulse el botén de ENCENDIDO .
Apagado
1. Pulse el botdn de ENCENDIDO .
2. Seleccione:

»Aceptar @para continuar con el apagado

>Cancelar@para mantener encendida la consola.

jADVERTENCIA! Espere 30 segundos antes de reiniciar la consola
después de apagarla.

O
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Matrixe 430

REFERENCIA DE ICONOS

Datos seleccionables

S8 Velocidad

%Superﬁcie total tratada
@Tiempo de aplicacién

H| 2%2 Numero de pasada

DSin datos en pantalla

0 @ Marca A, marca B

@ Funcion de ajuste A+

0 @ Modo transporte

& Pestafia de opciones de navegacion y guiado

/I'l-\ Inicio

Modos de guiado

@Guiado recto AB
@Guiado curvo AB

. ©Guiado circular
Guiado de Ultima pasada
@isin guiado

Limite de aplicacion
Sinicio

O EFinal
Ecancelar
ClEliminar

Retorno al punto

®Marcar
o ®ir al punto

@Cancelar
oEliminar

__| .
» Cerrar opciones

o .
(o Acercar/alejar

& N
‘6' @\ Parédmetros de la maquina

© Numero de secciones del apero

9 Anchura de las secciones

© Desplazamiento longitudinal del apero

O Desplazamiento lateral del apero

=5 Separacion de la barra de guiado

'Y 4
vy

Configuracion del receptor GNSS

g= Datos del trabajo

[/
% Superficie total tratada
- Superficie delimitada
@ Tiempo de aplicacion

- .
S Eliminar

s Informes

" Consola

Brillo de la pantalla LCD

p Tema de colores de la interfaz de usuario

lululaly Unidades

GNSS de demostracion

& #.GNss

b Demostracion

n www.teejet.com



Matrix® 430

Para modificar un valor: Figura 1: Ejemplo de teclado
1. Pulse el VALOR ACTUAL.
2. Introduzca un nuevo valor con el teclado numérico.
3. Seleccione: »Aceptar
@para guardar los ajustes
>Cancelar@para salir del teclado sin guardar

3, Guiado Consola

Muestra una imagen generada por ordenador de la Permite configurar el brillo LCD, el tema de colores, las
posicion del vehiculo en la superficie de aplicacién. Todas unidades, las capturas de pantalla y la zona horaria;
las opciones de configuracién y navegacion estan iniciar el GNSS de demostracion y ver la informacion de la
disponibles mediante la pestafia del lado derecho de la consola.

pantalla.
— Calculadora

€ Configuracion 060
. Permite configurar los parametros de la méquina, la barra
de guiado y el receptor GNSS.

. Datos del trabajo
Permite ver o eliminar los datos del trabajo y exportar
informes.

98-05332 R1 FR “



Matrixe 430

La pantalla de guiado genera una imagen por ordenador de la posicion del vehiculo en la superficie de aplicacion. Todas
las opciones de configuracién y navegacion estan disponibles mediante la pestafia del lado derecho de la pantalla.

Barra de guiado

Solapamiento de la
superficie cubierta

Barra de estado

Lineas de guiado de navegacién

Pestafia de opciones de navegacion y guiado
Inicio /m\ permite acceder a la pantalla de inicio

Modos de guiado @®: seleccione uno de los cinco (5) modos
de guiado: recto AB, curvo AB, circular , UItim&asada

, sin do

Limite de aplicacion Q. permite crear o eliminar un limite

Retorno al punto@@: permite configurar el guiado hacia un
punto, o crear o eliminar un punto

Cerrarmenu  ®p: permite cerrar el menu Opciones de
navegacion y guiado

Acercar/alejar C\: permite ajustar la vista del vehiculo o la
perspectiva respecto al horizonte, desde la vista del vehiculo hasta
la vista cenital

Lineas de guiado &): permite definir una linea AB o desplazarla
hasta la posicion actual del vehiculo

Modo transporte@ &: en modo Transporte, todas las
funciones operativas estan bloqueadas y no pueden activarse.

i EEs N E e

Vehiculo con representacion en tiempo real
de las secciones activas de la barra

Pestafia de opciones de navegacion y guiado

Superficie cubierta en color

Guiado en pantalla

* Lineas de guiado:
<Naranja: lineas de guiado activas
<Marrén (varias): lineas de guiado adyacentes
<Negro: linea del limite

* Puntos: marcadores de los puntos definidos:
<Punto rojo: retorno al punto
<Punto azul: marca A
<Punto verde: marca B

* Superficie cubierta: muestra la superficie tratada y el
solapamiento:
<Azul: una aplicacion
<Rojo: al menos dos aplicaciones

* Acercar/alejar y perspectiva: cambia la vista del vehiculo o la
perspectiva respecto al horizonte, desde la vista del
vehiculo hasta la vista cenital.

¢ Secciones de la barra:
<(Casilla vacia: barra inactiva
<(Casilla blanca: barra activa

Barra de estado
Informa del estado GNSS, modo de guiado, zona del limite y
estado de control del apero.

Estado GNSS ——
Modo de guiado ——

Estado de la superficie delimitada

Estado de cartografia de la——
aplicacion

n www.teejet.com



Matrixe 430

bl Rojo=sinGNSS
s SoloGPS
Bel Verde = DGPS, WAAS/RTK, GLONASS

Modo de guiado
Guiado recto AB

Guiado curvo AB

Guiado circular

@060

Guiado de dltima pasada

Sin icono = sin guiado

Estado de la superficie delimitada

Fuera del limite = recorrido fuera de la superficie
delimitada

Dentro del limite = recorrido dentro de la superficie
delimitada

Sin icono = no se ha definido un limite

Estado de cartografia de la aplicacion
A Rojo = desactivada

A Verde = activada

Pantallas de estado/informacion

Para ver informacion:
1. Pulse el icono de la barra de estado.
»Estado GNSS : leimuestra el nimero de satélites visibles,
la calidad de la sefial de los satélites y el identificador del
receptor

»Estado de la superficie delimitada: muestra informacion sobre la
superficie dentro del limite actual

Pulse la pantalla de informacién para cerrarla.

Barra de guiado

La barra de guiado muestra los datos seleccionados (velocidad
actual, superficie total tratada, tiempo de aplicacién, nimero de
pasada) y la actividad de navegacion (desviacién de trayectoria,
actividad actual y estado GNSS).

Barra de guiado y actividad de navegacion

Datos seleccionables Datos seleccionables

Barra de guiado y actividad de navegacion

Separacion de la barra de guiado: define la distancia desde la
linea de guiado o el vehiculo.

Estado GNSS: «GPS» parpadea en pantalla cuando el GNSS no esta
disponible

Desviacion de trayectoria: muestra la distancia a la linea de
guiado deseada

Actividad actual: muestra acciones como marcar un punto Ao By
la distancia de retorno a un punto marcado

Datos seleccionables

Velocidadg&: muestra la velocidad actual del recorrido

Superficie total tratada®% : muestra la superficie tratada acumulada,
incluidas las zonas solapadas

Tiempo de aplicacién@: muestra el tiempo total de aplicacion activa
durante el trabajo actual

NUmero de pasada : H| H? muestra el nimero de pasada
respecto a la linea de referencia. EI nimero es positivo cuando
el vehiculo esta a la derecha de la linea AB y negativo cuando
el vehiculo esta a la izquierda de la linea AB

Sin informacién : noDmuestra datos en la zona de visualizacion

98-05332 R1 FR “



Matrixe 430

. Modos de guiado

Para elegir un mczdo de guiado: ) - Guiado de Ultima pasada
1. Pulse la pestaiia OPCIONES DE NAVEGACION Y El guiado de tltima pasada proporciona navegacion basada en la

GUIADO  4spara ver las opciones de navegacion. Gltima pasada. La consola detecta automaticamente la superficie
2. Pulse el boton MODO DE GUIADO 3 tratada més cercana y crea una linea de guiado paralela basada en
3. Seleccione: esa superficie.
»>Guiado recto AB | NOTA: Sise  define un limite pero no se realiza ninguna
»Guiado curvo AB EJ aplicacién al recorrerlo, el guiado no se iniciara.

»Guiado circular  (©
»Guiado de Ultima pasada En
»Sin guiado @
NOTA: La separacion de las lineas de guiado adyacentes se
calcula con la anchura de guiado introducida en
la configuracion de la maquina s0lde las
opciones de configuraciérrb@.
oo l S

- @ Guiado curvo AB

El guiado curvo AB sigue lineas curvas a partir de la linea AB
original utilizada como referencia. Esta linea de base se utiliza
para calcular todas las demas.

NOTA: Se recomienda no superar una curva de 30° en la linea
de guiado AB.

CONSEJO: En superficies delimitadas, el guiado
mas alld de los puntos A y B registrados seguird
una linea recta.

- @ Guiado recto AB

El guiado recto AB proporciona lineas rectas a partir de los
puntos de referencia Ay B. Los puntos A y B originales se utilizan
para calcular las demas lineas de guiado paralelas.

- Guiado circular

El guiado circular permite avanzar hacia dentro o hacia

fuera alrededor de un punto central, a partir de una linea de
referencia inicial AB. Esta linea de base se utiliza para calcular
todas las demas.

Se utiliza para aplicar productos fitosanitarios en parcelas de pivote
central, siguiendo una linea de guiado circular que
corresponde al radio del sistema de riego por pivote.

@ Sin guiado

La opcién Sin guiado detiene el guiado.

NOTA: El modo Sin guiado no elimina las lineas de guiado
definidas ni los puntos marcados en la consola.
Para eliminar los datos creados o guardados
en la consola, consulte la seccidn Gestién de
datos en Configuracién de la unidad.

n www.teejet.com
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Q Lineas de guiado
0 @ Marcado de los puntos Ay B

Para definir una linea de guiado AB:
1. Avance hasta la posicién deseada para el punto A. @

2. Con el vehiculo en movimiento, pulseel icono MARCA A

NOTA: También hay un botén Marca AQgydisponible en
el mend de opciones de navegacion y guiado
-

3. Avance hasta la posicion deseada para el puntoB. @

4. Pulse el boton MARCA B (©para definir la linea AB.

La consola comenzara a mostrar informacién de navegacion.

NOTA: El icono MARCAB  (&no esta disponible
(aparece en gris) hasta recorrer la distancia
minima: 3,0 metros para guiado recto o curvo y
50,0 metros para guiado circular.

No es necesario recorrer toda la circunferencia
del pivote para iniciar el guiado circular.

Utilice el botén CANCELAR MARCA (%)del mend
Navegacion y guiado ®para cancelar la marca Ay volver a la
linea de guiado anterior (si existe).

ErEEErEs PR

@ Funcién de ajuste A+

La funcién de ajuste A+ desplaza la linea de guiado
existente hasta la posicién actual del vehiculo.

Para ajustar la linea de guiado: )
1. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y
GUIADO <mpara ver las opciones de navegacion.

2. Pulse el boton AJUSTE A+ (A*)

98-05332 R1 FR
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Q Limite de aplicacion

Los limites de aplicacién delimitan las zonas donde debe y no

debe aplicarse el producto. Pueden definirse en todos los modos

de guiado. Solo puede guardarse un limite exterior a la vez.

Segtn la posicion actual, se muestra el icono DENTRO DEL LIMITE
o FUERA DEL (@LIMITE en la barra de (@estado una vez
definido el limite.

Eliminar el limite

Para eliminar el limite definido: )
1. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y

Creacion de un limite GUIADO €®para ver las opciones de navegacion.
Para definir un limite de aplicacion: 2. Pulse el botén LIMITE Q.
1. Conduzca hasta la posicién deseada en el perimetro de la parcela 3. Pulse el botén ELIMINAR LIMITE (=9

o superficie de aplicacion.
2. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y
GUIADO  mspara ver las opciones de navegacion.

3. Pulse el botén LIMITE Q.
4. Con el vehiculo en movimiento, pulse el botén LIMITE
&

5. Recorra el perimetro de la parcela o superficie.
6. Finalice el limite:
»Acérquese al punto inicial a menos de una anchura
de pasada. El limite se cerrara automaticamente (la
linea blanca del limite pasara a negra)
»Pulse el botén FINALIZAR LIMITE 2. Una linea
recta cerrara el limite entre la posicion actual y el punto inicial

NOTA: El botén FINALIZAR LIMITE B3 no esta
disponible (en gris) hasta recorrer la distancia
minima: cinco veces la anchura de pasada.

Use el botén CANCELAR LIMITE C3en Limite Q
del menu de opciones de Navegacion y guiado 1ﬁpara cancelar el
nuevo proceso de delimitacién de la parcela y volver al limite
anterior (si existe).
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@ Retorno al punto

Proporciona guiado hacia un punto de retorno definido. Una flecha
dirige el vehiculo hacia ese punto.

El punto de retorno permanece activo hasta que se elimina.

Guardar un punto de retorno

Para guardar un punto de retorno:
1. Conduzca hasta la posicién deseada del punto de retorno . @

2. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y
GUIADO  mipara ver las opciones de navegacion.

3. Pulse el boton RETORNO AL PUNTO 0.
4. Pulse el botén ANADIR PUNTO Q

- [ L] L]

Eliminar el punto de retorno

Para eliminar un punto de retorno definido: )
1. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y
GUIADO «para ver las opciones de navegacion.

2. Pulse el boton RETORNO AL PUNTO o
3. Pulse el boton ELIMINAR PUNTO ®

El botén Eliminar punto solo esta disponible cuando el guiado
de retorno al punto esta activo.

Guiado hacia el punto de retorno

Para ver la distancia y el guiado hacia el punto de retorno

definido:

1. Pulse la pestafia OPCIONES DE NAVEGACION Y
GUIADO ﬁpara ver las opciones de navegacion.

2. Pulse el boton RETORNO AL PUNTO [ )

3. Pulse el botén GUIADO DE RETORNO ALPUNTO @,

La consola mostrara en la barra de guiado la distancia desde el
vehiculo hasta el punto definido.

Use el botén CANCELAR GUIADO DE RETORNO AL PUNTO @&
en Retorno al punto @ del menti Opciones de navegacion y
guiado  €para ocultar la distancia y el guiado hacia el punto
definido.

No puede calcularse el guiado si aparece «?» en la barra de

guiado.

[
N Acercar/alejar

El zoom y la perspectiva permiten ajustar la vista del vehiculo o la
perspectiva respecto al horizonte, desde la vista del vehiculo
hasta la vista cenital.

* Acercar #selecciona la vista del vehiculo y muestra una
brdjula en el horizonte

* Alejar =Nselecciona la vista cenital

98-05332 R1 FR n
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A Cartografia y aviso de aplicacion
La cartografia de aplicacion registra las

superficies cubiertas y emite avisos sonoros y
luminosos al entrar y salir de las superficies tratadas ya

cartografiadas. Estos avisos indican al operador cuando
debe activar o desactivar la aplicacion.

NOTA: La cartografia de aplicacién no controla la
aplicacion real.

Cartografia solo con la consola

Para activar o desactivar la cartografia y los avisos con
la consola:

1. Pulse el icono del vehiculo en el Acentro de la pantalla.
<Cartografia y avisos activados: el icono de la barra de

estado pasa a verde

<Cartografia y avisos desactivados: el icono de la barra de

estado pasa a rojo

[ fi

S E o oo foDnoDnBE

Cartografia con interruptor de trabajo

Una vez instalado, el interruptor de trabajo debe permanecer en
«apagado» para todas las opciones de configuracion.

Para activar o desactivar la cartografia y los avisos con
el interruptor:
1. Ponga el interruptor en «encendido» o0 «apagado».
<Cartografia y avisos activados: el icono de la barra de
estado pasa a verde
<Cartografia y avisos desactivados: el icono de la barra de
estado pasa a rojo

Para activar o desactivar la cartografia y los avisos con la consola
cuando hay un interruptor conectado:
1. Ponga el interruptor en «apagado».
2. Pulse el icono del vehiculo en el Acentro de la pantalla.
<Cartografia y avisos activados: el icono de la barra de
estado pasa a verde
<Cartografia y avisos desactivados: el icono de la barra de
estado pasa a rojo

Aviso de aplicacion

Al entrar o salir de una superficie tratada, suena un

aviso y parpadean los indicadores de seccién cuando debe activarse
o desactivarse cada seccion.

<Dos pitidos: entrada en una superficie tratada; se desactiva
la cartografia de la seccion <Un pitido:

salida de una superficie tratada; se activa la cartografia de la
seccion
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0 Modo transporte

Se recomienda utilizar el modo transporte entre parcelas, ya que mejora la precision de las funciones de guiado.

Para activar el modo transporte: Para desactivar el modo transporte:
1. Pulse el botén Modo transporte ». 1. Pulse el botén Guiado 9.
<Al activarlo, se desactivan todas las funciones de guiado. NOTA: Habra un breve retardo al salir del modo transporte

soooocflooOoOOb

@,

—
[

©/©' Parametros de la maquina

1. En la pantalla de ir'1icio,’pulse el botén

CONFIGURACION “.,

2. Pulse el botén CONFIGURACION DE LA MAQUINA 0.
3. Pulse el valor actual e introduzca un nuevo valor con el teclado.

»NUmero de

secciones del apero (1): permite seleccionar el
ndmero de secciones del apero. El intervalo es de 1
a 7 secciones.

»Anchura de las secciones (2): introduzca la
anchura de cada seccién. Las secciones pueden tener
anchuras diferentes. El intervalo por seccién es de 0,0 : — e 1 : —— e 1
a 75,0 metros. La anchura total de todas las secciones
debe superar 1,0 metro.

»Desplazamiento longitudinal del apero (3): define la
distancia en linea recta entre la antena GNSS y el apero.
Elintervalo es de 0,0 a 50,0 metros.

»Desplazamiento lateral del apero (4):  permite
seleccionar la distancia lateral entre el eje central de la
maquina y el centro del apero.

Mirando en el sentido de avance de la maquina: <A la
derecha del centro: utilice un valor positivo <A la
izquierda del centro: utilice un valor negativo El
intervalo es de 0,0 a +/-10,0 metros.
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[---- ]
wa Separacion de la barra de guiado %; Configuracion del receptor GNSS
Define la distancia desde la linea de guiado o el vehiculo que Permite configurar el tipo de receptor GNSS.
representa cada casilla luminosa de la pantalla de guiado. 1. En la pantalla de inicio, pulse el boton
CONFIGURACION “¢..
1. En la pantalla de inici 5 .
P '!"Cg pulse el boton 2. Pulse el botén GNSS .
CONFIGURACION . 3. Seleccione:
2 PéIET:II)gotén SEARAOON DE LA BARRA DE »GPS: sefiales sin corregir del sistema GPS
T »SBAS (p. ej., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM, WAAS):
3. Pulse el valor actual e introduzca un nuevo valor con el afiade sefiales corregidas diferencialmente
teclado. procedentes del sistema
SBAS »GLONASS: afiade sefiales sin corregir del sistema
GLONASS

@== DATOS DEL TRABAJO

La informacién del trabajo ofrece un resumen de sus @ Eliminar los datos del trabajo
datos: superficie total tratada, tiempo total de recorrido
y superficie delimitada.

Para iniciar un nuevo trabajo, elimine los datos del trabajo del
almacenamiento interno:

; =
1. En la pantalla de inicio, pulse el botén DATOS % 1. Pulse el boton DATOS =
2. Pulse el botén PAPELERA .

»Superficie total tratada%
»Superficie delimitada-

NOTA: La superficie delimitada solo se muestra cuando
hay un limite activo.

3. Seleccione el icono ACEPTAR (9o CANCELAR €9

segun corresponda.

»Tiempo de aplicaciéne
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“  Informes
Para guardar los informes en una memoria USB:
1. Pulse el boton DATOS =
2. Inserte una memoria USB.
3. Pulse el botén GUARDAR TODO o

NOTA: Si no se han recogido datos, el botén GUARDAR TODO no
esta disponible (aparece en gris).

La configuracion de la consola permite ajustar la pantalla y los
parametros regionales.

% 1. En la pantalla de inicio, pulse el boton CONSOLA .
L oo 2. Seleccione: »Brillo

de la pantalla LCD . @ permite ajustar el
brillo de la pantalla de la consola

»Tema de colores : ppermite cambiar el color de fondo y los
colores del texto de la pantalla ™Unidades

wai: permite definir las unidades del sistema

»Modo demostracién 4. permite iniciar datos GNSS
simulados

D | % pulse esta opcidn para utilizar sefiales
GNSS reales

<Demostracion B> pulse esta opcidn para iniciar el GNSS de
demostracion »Captura

de pantalla @i permite guardar las capturas de
pantalla en una memoria

USB »Zona horaria@: permite definir la zona horaria local

- »Acerca de {J): permite ver la versién del software del
- sistema

(|
]
5

nE e
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MATRIX® 430
MANUAL DEL USUARIO

CONFIGURACION DE LA CONSOLA EN LA PRIMERA PUESTA EN MARCHA

Al encender la consola por primera vez, se presenta
una secuencia de pardmetros de configuracién:

Unidades
»Seleccione las unidades de medida del sistema

Parametros de la maquina

»Defina el niimero de secciones del apero @

»Defina la anchura de las secciones @

»Defina el desplazamiento longitudinal del
apero »Defina

el desplazamiento lateral del apero

Configuracion del receptor GNSS

El mend GNSS permite seleccionar GPS,
GLONASS o SBAS al utilizar el receptor
interno. Cuando la unidad funciona con un
sistema SBAS compatible, el receptor

aplica las correcciones SBAS a las 8 mejores
observaciones GPS disponibles e incluye
también hasta 4 de las mejores
observaciones GLONASS en la solucion.

Seleccione: «GPS:
sefiales sin corregir del sistema GPS «SBAS
(p. &j., EGNOS, GAGAN, MSAS, SDCM,
WAAS): afiade sefiales corregidas
diferencialmente procedentes del
sistema SBAS

<GLONASS: afiade sefiales sin corregir del
sistema GLONASS
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